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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotycce wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokaciowych. w
ramach realizaciji.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi podstagvjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zigcai realizacji
robét na zadaniu ,Zjazd z drogi powiatowej nr 2619 S relacji Gumna — Debowiec - Ochaby , droga
dojazdowa do parkingu i chodniki przy Szkole Podstevowej w Debowcu”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej .

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaod@owych

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych
wchodz;:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrartagrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynlpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,Wymaganiadbte” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumcsci okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m idlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugcsci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isgamoej nawierzchni j@i taki wymog
wynika z umowy bolce stalowg&ednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysackmwvych naley stosowd nastpujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy orma przewozi dowolnymisrodkami transportu
dopuszczonymi do ruchu zgodnie z obggmjacymi przepisami .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,Wymegagolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

W oparciu o materiatly dostarczone przez Zamaweemo, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegbtowego wytyczenia miejsca
robdt w szczegolnimi dotyczice granic wilasrii terenu zajtego pod drog w zakresie jej
obecnego przebiegu.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawadnspektora Nadzoru o wszelkich etach

wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i epw roboczych w zakresie witaseo

gruntow.

Wykonawca powinien sprawdziczy usytuowanie drogi w terenie oklene w dokumentacji

projektowej § zgodne z rzeczywistym jej przebiegienzeleWykonawca stwierdzize rzeczywiste

potozenie drogi istotnie rni sig od ustalé@ mapy sytuacyjnej w dokumentacji projektowej, to
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powinien powiadondi o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenuakim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru
Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@ae z ré@nic w terenie podanych w dokumentaciji projektowej
I danych rzeczywistych, akceptowane przez Inspaekfdadzoru , zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadeanaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgia Wykonawe,.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektoad2dru.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigjace w sposOb wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatae
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdwidtowej realizacji robét nate do
obowiazkbw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pomy by¢ zamocowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@aldowhzane do punktéw
pomocniczych, polmnych poza granic robét ziemnych. Maksymalna odlegto pomidzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezm@rzekracza 50 m.

Wykonawca powinien zaky¢ repery robocze wzdhiosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze vma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley
zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidkdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigctej wyr&ne |
jednoznaczne ok¢kenie nazwy reperu i jego paenia wzgédem granic parceli.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamay@jo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@enej w dokumentacji projektowej.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @siytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wicksze nk 5 cm dla remontowanych drég.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobaot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagagdne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robd6t zwgzanych z wytyczeniem przebiegu drog jesicia obmiaru robot drogowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szKicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy,
— ustalenie granic dziatki zgpj obecnie pod drag
— wyszukanie i oznaczenie sieci uzbrojenia podzieraneg
— umocowanie punktow w sposob trwaty, ochrona icheg@rzniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— pomiar powykonawczy przebiegu drogi o ile tak stain@mowa.
Platné¢ za prace geodezyjne zmanych z wytyczeniem drogi jesteta w koszcie robot
drogowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywang& geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.
. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlamowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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